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0.1 2 10.0 S 

< 100 Hz

< 1KHz

0

1

< 2 KHz

< 5 KHz

2

3
< 10KHz4
> 10 KHz5
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��ก���ก���6�������6
�'� F.t. �������ก�����6�$���ก���
��������6���ก���9����
�9��&'�

�	
����ก:��
�ก

��������%
����������

� ��"�������
 �� ��/���� �� �'��$�'&���6��

!&�)������ �� ��

!&�)���������� ��

!&�)"������������������

0.1 2 10.0 S 

Digital panel meters

TFM-94 ��������%����&�'

Front panel Description1.��56�7%��

$*������                            100-240 VAC ± 10 %

�	
��� - ��
���$����$*������ 100Hz
- PNP, NPN �#H
�#��) , ��
!������)  40KHz.       
- ������� �� ���	������� Duty cycle 50%                

ก��� ��"� �� ��/
���� ��

- 19999...99999 (��������
	��$�') �9����
�9T

�
�������U$�'!��%&'������/������

$*�������#H
�#��)
 12 Vdc 120mA max, 24 Vdc  ± 10 % 50 mA 
max               

����� (set points) 3 ����

�
'� ��"� �����) NO 5A, 250V
��	ก�	
��� Ri = 1KW  (12V, 10mA) isolation

��	ก�	
���*d�ก)&�
 ��
*eก�
���������, ���#�, !(�, �*�&, 
#�!�, ��f�ก� �������ก ��/
'�� ��

�
��������)��� 4-20 mA, 0-10 V (Option)

����:��	�����
/ 0 to 50  �C/ -20 to 70  �C

����&f�
 �����h) 20 to 85% non-condensing

ก���	����� �����-$9ก�-�f�
, �	������--kd�

2. ก�����%:;

<��

48

96

11 80

45

92

Cut Panel

ก�� f�� �� RS-485(Option)

�กH-��กm�

PRIMUS®

12345678910

11121314151617181920

Power supply

100/240 VAC ± 10 %

Sensor supply

56

12V 0V

12

RS-485

34

A B

Alarm1

78

Alarm2

910

Alarm3

910

Retransmission 

1314

- +

15

24V

Input

1820

12V(24V)

contact

5

0V

6(15)

1820

12V(24V)

Proximity NPN

5

0V

6(15)

+ -

S

1820

12V(24V)

Proximity PNP

5

0V

6(15)

+ -

S

Digital Input

1617

12V(24V)

contact

5

0V

6(15)

1617

12V(24V)

Proximity NPN

5

0V

6(15)

+ -

S

1617

12V(24V)

Proximity PNP

5

0V

6(15)

+ -

S

Front panel Description4. <%:��C�6�DE�;�

3. ��	
�����ก��6�;G	/I�J�ก�

�6�;6&�
�������
OUT1 (Alarm 1)
OUT2 (Alarm 2)
OUT3 (Alarm 3)

�6�;�C PV
� ������	
���
� ����������	����)

I�J�ก�
9�q� FUNCTION
9�q� ENTER
9�q� UP
9�q� DOWN

UP : ��	����������	����)��f���f��
��
�

DOWN : ����������	����)��f���f��
��
�

FUNCTION : ก��'��9����� 3 �	
�����f���6'�/��ก��
����ก, 
ก���'�9������f����ก��
�����
ENTER : ก���f���6'� �������	����)

F

. Hysteresis 6�������1
0 …+999

0 …+999

0 …+999

.

.

Hysteresis 6�������2

Hysteresis 6�������3

�%:;�C Hysteresis

&�������%
ก�������� Alarm 1

&�������%
ก�������� Alarm 2

&�������%
ก�������� Alarm 3

Process variable
6'����"�	�:��u)P.V.

LEVEL 1 DISPLAY

�v�� key

������� Hysteresis

����กก�����/���
��

�'�$����ก��ก� Key :��%
 60 �	
��� �
'��
�ก��-��� ������กก�����/���
��

ก�9�q�9����� 2 
�	
�����f���6'� ����
�

ก�9�q�9����� 2 �	
���
��f����ก�ก��
�

ก�� f�� ��

�	
��������	����)

����)��������	����)

F

F

7����T
1200…19200

1…255

0…1

������6

�9e�/9e�ก�������
MODBUS

1200 bps

2400 bps

4800 bps

9600 bps

19200 bps

$��%&'��

%&'��


0

1

�%:;�Cก�6U'�6�

������H�%
ก�� ��
6'���� -	�/�	
���

������66����9ก��)

 �� ��ก�-������� ��
0…3

$���v��
�v���	
��������	����)

0

1

2

�v���������3

	V�����������

�v������)��������	����)

F



ALARM 1 (AL1) �%���C; ก�T[;�<�;������� 1
1) �����
��� ��ก��� AL1+ALH1 �������ก��� AL1-ALL1

AL1

HYS1 HYS1

ALL1 ALH1

2) �����
��� ��ก��� AL1+ALH1

AL1

HYS1

ALH1

3) �����
�������ก��� AL1-ALH1

AL1

HYS1

ALL1

4) �����
%
&��� ALH1 ��� ALL1

AL1

HYS1 HYS1

ALL1 ALH1

HYS1:Hysteresis 1
HYS2:Hysteresis 2
HYS3:Hysteresis 3
AL1:ALARM 1
AL2:ALARM 2
AL3:ALARM 3
ALL1:Alarm Limit Low 1
ALL2:Alarm Limit Low 2
ALL3:Alarm Limit Low 3
ALL1:Alarm Limit High 1
ALL2:Alarm Limit High 2
ALL3:Alarm Limit High 3

6. �������

Hysteresis (HYS)
��f����ก��������� Hysterisis ���"�ก�- Alarm ���� high limit ��� low limit

��f����ก��%&' Hysteresis ก�- Alarm ����)���, ��f���	
����~���� Alarm 
����)�������������'��$�'
ก������ ����	
�������
'��ก��� Alarm-Hysteresis 

<������
�%; ก������ Hysteresis %�'������9T
�-��'������$��%�'$9��-&��� ON 6��
Alarm

7.���������������

$����ก��ก�������
6�� alarm ��f�� hysteresis HYS = 0

Alarm setpoint
Variable

Output
Alarm

Delay Delay T<Delay 

Delay Delay Delay 

time

time time

time

Alarm setpoint

Variable
Output
Alarm

Alarm setpoint

Variable

Output
Alarm

Alarm setpoint

Variable

Output
Alarm

Delay 

Delay 

Filter outputs = 1 (��C�;��	กC�� On) Filter outputs = 2 (��C�;��	�	%;6�:�6��ก� On)

Filter outputs = 3 (��C�;��	EC�; On
D����<a:�)

Delay Power-up (��C�;��	�����������I�����U'�;)

8. ��	���d;ก�E%�

����	
�������������'��%
6������� �������	ก�	
����6'���

9. ��	E�d;ก�E%�

����	
������ก��-�6'�������$�� ��"�$9�������)��� ����ก ��
�����)����--
����� �frozen�
��f������	ก�	
����6'�������	
������ก �frozen�  ��
�������)������������
���9ก�	

11. ��	���������

"�'%&' ����� ������ก�
'����ก$9����
����������$�'  �ก����������� ���
'��$�'!��%&'������/���  �������f�ก$�'����%&'
4-20 mA ��f� 0-10V �กก�� ���#f��

Max +19999

High Limit = 6000

Low Limit = 1000

Min -19999
Min 4 mA
Min 0 V

���&�'

ก�
�6/��;�%�
Max 20 mA
Max 10 V

.

.

.

.

.

$�������
0

1

2

3

4

4-20 mA/0-10V
0

1

�
�������ก��
 On
0

1

2

3
0...99 (Sec)

-19999…+99999

-19999…+99999

-19999…+99999

-19999…+99999

-19999…+99999

-19999…+99999

-19999…+99999

-19999…+99999

-19999…+99999

����������������

0…99 Sec

�����
��� ��ก��� ALn+ALHn �������ก���
ALn-ALLn*
�����
��� ��ก��� ALn+ALHn*
�����
�������ก��� ALn-ALHn*
�����
%
&��� ALHn ��� ALLn*

* n �f�����)������ 1,2 ��f� 3

$��%&'

$��%&'

�
����������� 	�
 ��ก�� On
�
�������&��� On %�'
�
6~�


!���ก�������
����)��� 1 

���
�*��)*d�ก)&�


����)���*e�����)

�
�����������)���

����� 1

������	�	�!��) 1

������	�	�$( 1

!���ก�������
����)��� 2 

!���ก�������
����)��� 3 

����� 2

����� 3

������	�	�!��) 2

������	�	�!��) 3

������	�	�$( 2

������	�	�$( 3

�
�����������)�����
�9e�
���f��� (0 = $���
���)

0...4

0...4

0...4

0...1

0...3

output output output output

output outputoutput output

10. ก�6U'�6��77���ก��

TFM-94  ����� f�� ��$�'��� RS-485  ������	����$�'ก�-����	�����)��f� PLC !9�!���� MODBUS �9T
�������
%
ก�� f�� ��
"�'%&' �������� TFM-94 $�'�9T
�
���	�)��~� 255 ���

RS485 to USB 
Convertor

����	�����)��f� PLC

RS485 USB

�I�����	 MODBUS 
!9�!���� MODBUS �'���	��ก MODBUS.ORG MODBUS Application Protocol Specification V1.1 �����f��
$6���$9
��

ก��%:;�Cก�6U'�6�
-������'������� 1200, 4800, 9600 19200 bps
*��)���ก����- ��6'���� MODBUS RTU
UART 6'���� 8 -	�, 1  ��9-	����$�������	���-	�
6'������ก ���--(�*�����ก%&' �� 2  ��

ก���7ก	%7D�ก�5�T�'�I�����	g�C&�ก���;
��� Error �����-ก��-�������
��

01 *d�ก)&�
"	�����
02 �����
�� address $����ก�'��
03 ���$����ก�'��

�[���C;����6�����

Mnemonic

Alarm 240-41

Register Address

Alarm 342-43

Alarm high 

limit 1

44-45

Alarm high 

limit 2

46-47

Alarm high 

limit 3

48-49

Alarm low limit 

1

50-51

Alarm low limit 

2

52-53

Alarm low limit 

3

54-55

Serial enable56-57

Baudrate58-59

Slave address60-61

Transfer 

function

62-63

Trip point type 

1

64-65

Trip point type 

2

66-67

Trip point type 

3

68-69

Filter output70-71

Low limit scale72-73

High limit 

scale

74-75

Filter display76-77

Digital input78-79

Mnemonic

PV0-1

Register Address

Decimal 

Point

2-3

Multiplier4-5

Divisor6-7

Frequency 

mode

8-9

Period10-11

Clear peak12-13

Max peak14-15

Min peak16-17

Delta peak18-19

Peak hold20-21

Peak hold 

time

22-23

Display 

mode

24-25

Delay 

output

26-27

Zero28-29

Lock key30-31

Hysteresis 

1

32-33

Hysteresis 

2

34-35

Hysteresis 

3

36-37

Alarm 138-39

��	
������d;ก�E%�
�C�����������6����� (0x04)
*d�ก)&�
���
�����	 ����)

�<�������6������77�	�����6����� (0x10)
*d�&�
ก���6��
��	 ����)��กก��� 1 
��	 ����)

��������: 
ก���6��
6'��������	 ����)�'���6��
������
� 2 ��	 ����)����
��

(1 ����9�)

12. ��i�ก�6%';jU:�

TFM-94- - -

12 VDC
24 VDC

A
B
C

4-20mA
0-10V

RS-485
Option

M
I

D
G

g��	�:�;�jk��j��� �
	�
1 �����
2 �����
3 �����

�		����	
���

��� ก�� ��� TFM-94 Frequency meter

RM-012



MOTOR F

PVOUT1

OUT2

OUT3
.

TFM-94

Proximity switch

Output 1: High Limit

 f > 60 rpm

Turned ON

Output 2: Low Limit

 f < 40 rpm

Turned ON

�%���C; 1 ��7��������k�6���

ก�T[;�
- ��f��������H�������)��กก��� 60 rpm (��-/
���) %�'����)��� 1 
�����

- ��f��������H�������)
'��ก��� 40 rpm (��-/
���) %�'����)��� 2 
�����


12345678910

11121314151617181920

Power supply

100-240 VAC ± 10 %

Sensor supply

56

12V 0V

12

Alarm1

78

Alarm2

910 15

24V

Input

1820

12V(24V)

contact

5

0V

6(15)

1820

12V(24V)

Proximity NPN

5

0V

6(15)

+ -

S

1820

12V(24V)

Proximity PNP

5

0V

6(15)

+ -

S

ก��������

ก��%:;�C���������
- �
f����ก�
����������
6����������9T
 Hz  ������9����
�9T
 rpm $�'!�������������9T
 60
- ���������
	�� 2 �����
��
- ������� Period �������� � , ������H�������)���� �� (f) = 40 rpm = 40/60 Hz = 0.67 Hz
     1 ��-���� (T) = 1/f = 60/40 Sec = 1.5 Sec

��� Period �������� ��'���������กก��� 2 ����6����-���� (T) �������������� �� Period = 2x1.5 Sec = 3 Sec
     3 Sec = 3000 mS = 30x100 mS

Period = 30

Menu Parameter Value

. .

.

.

.

.

.

����	ก���
�	�������������

AL1 

AL2
MOTOR SPEED

SPEED (rpm)

TIME

60

40

0

OUTPUT1 High Limit

OUTPUT2 Low Limit

- ��f��������H�������)��กก��� 60 rpm (��-/
���) %�'����)��� 1 �����

- ��f��������H�������)
'��ก��� 40 rpm (��-/
���) %�'����)��� 2 �����




MOTOR F

PVOUT1

OUT2

OUT3
.

TFM-94

Proximity switch

Output 4-20 mA

Low Limit = 150.0

High Limit = 300.0

�%���C; 2 �6�;��	D�ก���	U'��T�'

ก�T[;�
������)��������
���
 0.2 ���� ���
�'��������� x ��-/�	
��� �'��ก��%�'� ��"����������� 20 �����%&'��������$���
!������������
6��
��
��9�����"� � ��"��'���������������
	�� 1 �����
�� ���%�'������)��� 4-20 mA (��f� 0-10V ��'���� Option ��� ���#f��)
��ก��%
&��� 100-300

12345678910

11121314151617181920

Power supply

100-240 VAC ± 10 %

Sensor supply

56

12V 0V

12

Alarm1

78

Alarm2

910 15

24V

Input

1820

12V(24V)

contact

5

0V

6(15)

1820

12V(24V)

Proximity NPN

5

0V

6(15)

+ -

S

1820

12V(24V)

Proximity PNP

5

0V

6(15)

+ -

S

ก��C�6�

ก���
�	�������������

- ���������
	�� 1 �����
��
- ������� Period �������� � ��� Period �������� ��'���������กก��� 2 ����

6����-���� (T) �������������� �� �'�$�����-%�'������������ก$�'ก��
 ��'�����
9��-���� ���9����
�9�����%�����กU Periodx0.1 �	
��� �&�
�'�

  Period = 10 ���9����
�9�����%�����กU 10x0.1 = 1 �	
���
- ���
����������%&'��
(F.O) �'�$�����-%�'���� F.O. = 5(f>10KHz)

r

ก��[��5

���
 1 ��-$�'������� 2¶r = 2x3.14x0.2 = 1.256 ����
������� 20 ���� �'�����
 20/1.256 = 15.92 ��-

T = �������%&'%
 1 ��-
15.92 ��-%&'���� 15.92xT �	
���

�
f����ก���$�� ����������������9T
��6��
	��$�'~��'������
���������������%�'������� ��
����ก�-
15.92 = ������/������ = 1592/100 = 398/25
�$�'������ = 398, ������ = 25

Menu Paramete

r

Value

. .

.

��;ก��%:;�C���������

- ��f�������������กก�����f�����ก�- 300 �	
����%�'����)��� 20mA (��f� 10V ��'���� Option �����-�)
�'��������$�'����������� High Limit ��� Low Limit ����)������$�'����
���ก Slope
��f�����������
'��ก�����f�����ก�- 100 �	
����%�'����)��� 4mA (��f� 0V ��'���� Option �����-�)

.

.

High Limit = 300

Low Limit = 100

0
Min 4 mA
Min 0 V

��	 (T) ���T�

ก�
�6/��;�%�
Max 20 mA
Max 10 V

PRIMUS COMPANY LIMITED.

PRIMUS COMPANY LIMITED. : 119 Soi Srimuang-Anusorn Sutthisarnvinijchai Rd., Dindaeng Bangkok 

10400

Tel. 0-2693-7005 (Auto 40 Lines) Fax. 0-2277-3565 www.primusthai.com


