
ELECTRONIC OVERLOADPMEO-PR3

Power Supply 380 VAC ± 15%

Input

Range

Input 

Communication

Ambient Operation
Temperature -10 ํC to 60 ํC

Humidity <85% RH Non-Condensing

Ambient Storage
Temperature

Humidity 

Power Consumption

Display 7-Segment, 0.4 Inch 4 Digit 

2400, 4800, 9600, 19200

Protocol

Baud Rate

Material

Size

Weight

1.5 VA

-20 ํC to 80 ํC

<85% RH Non-Condensing

Installation DIN RAIL

Protection Degree IP20

ABS-V0

80 x 123 x 96 mm.

225 g.

Resolution

Accuracy

Output Output

Alarm

5A/250VAC

5A/30VDC

(ขนาดและรูปราง)DIMENSION

(คุณสมบัติทางดานเทคนิค)TECHNICAL SPECIFICATION

MODBUS RTU

Parity

Data Bit

None, Even, Odd

8 bit

Stop Bit 1, 2  

(การติดตอสั่งซื้อ)ORDERING CODE

(คุณสมบัติทั่วไป)OPERATION

40-160 A Direct 

40-160

100 mA

±1 of FS

Contact Relay

WIRING DIAGRAM (วงจรการตอใชงาน)
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กระแสเกิน 

ล็อคโรเตอร 

เฟสกระแส 
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มิเตอรวัดกระแส

ของแตละเฟส

การเตือนชั่วโมงทำงาน

กระพริบ

กระพริบ

กระพริบ

กระพริบ

เฟส R หาย

เฟส S หาย

เฟส T หาย

เฟส R, S หาย

เฟส S, T หาย

เฟส R, T หาย

R S T

OUT R S T

OUT R S T

OUT R S T

OUT R S T

OUT R S T

OUT R S T

มอเตอรหมุนปกติ . OUT R S T

PMEO - PR3  

กระพริบ

PMEO-PR3 เปนอุปกรณปองกันโหลดมอเตอรไฟฟา ไมใหเกิดความเสียหายจากกระแส

TABLE 1

เกินพิกัด, ล็อคโรเตอร, อุณหภูมิเกิน, กระแสเฟสขาดหาย, เฟสไมสมดุลย สามารถแสดงคา
กระแสของแตละเฟส และคากระแสเฉลี่ยของทั้ง 3 เฟสได ภายในมี Hour Counter สำหรับนับ 

ชั่วโมงการทำงานของเครื่องจักรมี Alarm Relay สามารถตั้งเตือนเมื่อ Hour Counter นับชั่วโมง

การทำงาน เมื่อถึงคาที่ตองการ และเกิด Over Limit หรือ Under Limit Current ได  

หลักการทำงาน
เมื่อ PMEO-PR3 เริ่มทำงาน Output จะทำงานทันที ทำให Motor ทำงาน จึงเริ่มทำ

การตรวจจับความผิดปกติของกระแสล็อคโรเตอร อุณหภูมิเกิน และกลับเฟสทันทีหากพบวาเกิด
ความผิดปกติ จะทำการหยุดการทำงานของ Output ทันที แตหากไมมีความผิดปกติจากทั้ง

ล็อคโรเตอร และกลับเฟสแลว Start Delay Time จะเริ่มทำงานเมื่อหมดชวงหนวงเวลา Start 
Delay Time จะทำการตรวจจับความผิดปรกติจากกระแสเกินพิกัด กระแสเฟสขาดหาย และ
เฟสไมสมดุล หากเกิดกระแสเกินพิกัด จะทำการหนวงเวลา Over Delay Time เมื่อครบเวลา 
Output จะหยุดการทำงาน หรือหากเกิดกระแสเฟสขาดหาย หรือเฟสไมสมดุล Output จะหยุด
การทำงานทันที โดยไมมีการหนวงเวลา

วิธีการ Reset Output Trip
เมื่อ Output ของ PMEO-PR3 หยุดทำงานแลว จะสามารถกลับมาทำงานได โดยการ

กดปุม Reset หรือ ปดเปดเครื่องใหมเทานั้น โดยเมื่อ Reset แลว PMEO-PR3 จะเริ่มตนทำงาน

ใหมอีกครั้ง พรอมทั้งทำการหนวงเวลา Start Delay Time 

ฟงกชั่นเช็คกระแสเกินพิกัด
การตรวจจับกระแสเกินพิกัด ทำโดยใชคากระแสเฉลี่ยของทั้ง 3 เฟส หากมีคาเกิน Set 

Point ที่ตั้งไวจะทำการหนวงเวลา Over Delay Timer เมื่อครบเวลาที่ตั้งไว Output Relay จะ

หยุดทำงาน (OFF) และหนาจอแสดผล  รายละเอียดตาม Table 1 

Locked Rotor Protection

 

t(sec)
Output

Amp(A)

SP

SPx2

t(sec)

ON

OFF

Power ON

t(sec)

Over Current Protection

 

t(sec)
Output

Amp(A)

SP

t(sec)

ON

OFF

Power ON

t(sec)

st ot

ฟงกชั่นกระแสเฟสขาดหาย

เมื่อตรวจจับพบวากระแสของเฟสใดเฟสหนึ่งหายไป ( 0 A ) จะทำให Output Relay  
จะหยุดทำงาน (OFF) และหนาจอแสดผล สัญลักษณบอกวาเฟสใดขาดหายไป ดูรายละเอียด 
ตาม Table 1

ฟงกชั่นกระแสไมสมดุลย
PMEO-PR3 จะทำการวัดคากระแสของแตละเฟส และกระแสเฉลี่ยของทั้ง 3 เฟส เพื่อ  

ทำการคำนวณหาคา %Unbalance (%UBL) ตามสมาการที่ 1 เมื่อคาที่วัดไดสูงกวาคา Ub ที่

ตั้งไว จะทำให Output Relay จะหยุดทำงาน (OFF) และหนาจอแสดผลสัญลักษณ 

การทำงานของ Alarm Relay
Alarm Relay จะทำงานในสองฟงกชั่นพรอมกันคือ Hour Counter Alarm Output  

และ Absolute Value High หรือ Absolute Value Low Alarm โดยหากคาชั่วโมงการทำงาน
ที่นับไดมากกวาหรือเทากับคา Setting Hour Counter () แลวAlarm Relay จะทำงาน
พรอมทั้งแสดง  ที่จอแสดงผล และหากเกิด Absolute Value High หรือ Absolute   
Value Low แลว Alarm Relay จะทำงานแตไมมีการแสดงสัญลักษณที่จอแสดงผล

1. Absolute value High Alarm
Alarm
Output

PV

ON

OFF
HRC

HRS

2. Absolute value Low Alarm 
Alarm
Output

PV

ON

OFF

HRS

HRCW W

นอกจากนี้ Alarm Relay ยังสามารถตั้งใหทำงานแบบ Alarm Hold คือ Alarm Relay 
จะทำงานคางไวจนกวาจะมีการ Reset  Alarm Hold

ดูรายละเอียดตาม Table 1 

I     = (          )I  +I a
3avg
b c+I (2)

%UBL = 100 X IMD
Iavg

(1)

เมื่อคา  เปนดังสมการ (2) และ (3)

ความรอนเกิน

123 mm.
123 mm.

80
 m

m
.

80
 m

m
.

96
 m

m
.

96 mm.
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 กระพริบ OUT R S T

ฟงกชั่นเช็คอุณหภูมิเกิน
เมื่อตั้งคา Parameter PTC เทากับ 1 PMEO-PR3 จะทำการวัดคาความตานทานของ

PTC หากคาความตานทานที่วัดไดมีคามากกวา 12 k หรือ PTC ขาด จะทำให Output Relay
จะหยุดทำงาน (Off) และหนาจอแสดงผล -- รายละเอียดดูไดจากตาราง Table 1

หากไมตองการใชงาน สามารถตั้งคาตัวแปร PTC ใหเปน 0 เพื่อปดการทำงานของ
ฟงกชั่น

(คุณสมบัติ)DESCRIPTION
•
•

•
•
•

สำหรับปองกันอันตรายที่อาจเกิดขึ้นกับวงจรไฟฟาและโหลด เนื่องจากกระแสเกิน

มีความแมนยำสูง ดวยระบบไมโครโปรเซสเซอร มีฟงกชั่นการหนวงเวลาเริ่มทำงาน

ฟงกชั่นล็อคโรเตอร, ฟงกชั่นเตือนชั่วโมงการทำงาน, ฟงกชั่นเตือนกระแสเกิน 

แสดงผลเปนแบบ LED 7 Segment สีแดง 4 หลัก

มี Sensor PTC สำหรับตรวจวัดอุณหภูมิของมอเตอร

LED แสดงสถานะ การทำงานของ Output และ Alarm

คือคา Absolute สูงสุดของผลตาง ของกระแสแตละเฟลกับคากระแสเฉลี่ยIMD

I     = Max   I  - I    MD , ,a = Phase R, b = Phase S, c = Phase T

PTC(10K) FUNCTION DIAGRAM
Supply

16KΩ (≈150'C)
12KΩ (≈80-90'C)

Normal
4KΩ 
2 KΩ

Reset button

Out Relay
S1-S2 (reset)

1
2

3 45 5 5

1) Trip Caused by overtemperature

2) Control supply voltage failure

3) Test ( output are switch off)
4) Reset (reset fault)

• Alarm สามารถตั้งคาวาจะใช หรือไมใช และจะใหติดคาง หรือไมติดคางก็ได

20 mm.

20 m
m
.

{ a avg I  - Iavgb , I  - Iavgc }

ฟงกชั่นล็อคโรเตอร

เมื่อคากระแสเฉลี่ยของทั้ง 3 เฟสมีคาสูงกวา 2 เทาของกระแส Setpoint จะทำให
Output Relay จะหยุดทำงาน (OFF) และหนาจอแสดผลสัญลักษณ  ดูรายละเอียดตาม 
Table 1



ตั้งคาหนวงเวลาเริ่มทำงาน 1-3,600 Sec.

Fault Status 0b 0000 0000 0000 0000
กระแสเกิน
ล็อคโรเตอร
เฟส R ขาดหาย
เฟส S ขาดหายเฟส T ขาดหาย

เฟสกระแสไมสมดุล

Address Register Name
0 Current Average
1 R Phase Current
2 T Phase Current
3 S Phase Current
4 Fault Status
5 Start Daley Time

12

Alarm set Point 
Hysteresis

% Unbalance

9

Over Delay Time7

10

Alarm Hold Function

Set Point6

8

13
14

Hour Counter Setting
Hour Counter Display

Low

1

0

400

0

0

400

0

0

High

3600

500

Set Point

3600

Set Point

1600

12

9999

Byte FormatWord Access CommnetLimit Limit
2
2
2
2
2
2

2

2

2

2

2

2

2
2

1
1
1
1
1
1

1

1

1

1

1

1

1
1

int
int
int
int
int
int

int

int

int

int

int

int

int
int

R
R
R
R
R

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W

R/W
R

See Fault Status

Data Register

SERIAL COMMUNICATION (การสื่อสาร)

Modbus Function code
Function code Operation Brodcast

0x03

0x04

Read Holding Registers

Read Multiple Registers No

No

Code Name Meaning

01

02

03

ILLEGAL FUNCTION

ILLEGAL DATA ADDRESS

ILLEGAL DATA VALUE

The function code received in
the query is not an allowable
action for the server (or slave).

The data address received in
the data field is not an allowable
value for server (or slave).

A value contained in the query
data field is not an allowable
value for server (or slave).

Example of a client request and server exception response

Request

Field Name (Hex)

Slave Address

Function

Starting Address Hi

Starting Address Lo

Quantity of Input Reg. Hi

Quantity of Input Reg. Lo

CRC Hi

CRC Lo

01

04

00

1E

00

00

70

02

Response

Field Name

Slave Address

Function

Exception Code

CRC Hi

CRC Lo

(Hex)

01

84

02

C2

C1

 The PMEO-PR3 are Equipped With a RS-485 Series Communication Interface to Allow
Connection to Computer or PLCs. MODBUS PROTOCOL is Provided as Standard Communication. 
The User Can Connect PMEO-PR3 as Network Up to 128 Meters.

Wiring Diagram

Computer or PLC

RS-485
Converter

A
B

A B

PMEO-PR3

MODBUS PROTOCOL
 This MODBUS PROTOCOL Has Been Implement In Accordance With MODBUS.ORG 
MODBUS Application PROTOCOL Specification V1.1 With The Following Conditions Applying.
The Following Conditions Apply Baudrate Can Selected Refer 22. Speed Setting The Format Is 
MODBUS RTU Refer 22. Speed Setting The Format Is MODBUS RTU UART Data Can Selected 
Refer 23. Communication Setting Data Is Considered To Be Half Duplex Using 2 Wire.

0x06 Preset Single Registers Yes

  

ELECTRONIC OVERLOADPMEO-PR-3

 • Operation mode display

Process value display.

 • Power ON

Blink for 4 seconds. For initial Hardware

กดปุม





คางไวเปนเวลา 2 Sec.

 • 

.

  .

Display for Series

  

.

   

  

1. Start Time Delay

2. Set Point

ตั้งคาหนวงเวลากระแสเกิน 0-3,600 Sec.     

3. Over Time Delay

Key

Key

Key

ตั้งคา Function การทำงาน  

4. Function Setting for Alarm

    0 : None
1 : Process value High Alarm
2 : Process value Low Alarm

0 : Alarm Not Hold (ไมติดคาง)
1 : Alarm Hold (ติดคาง)

ตั้งคาเตือนกระแสเกิน 40.0-160.0 .

5. Alarm Set Point

Set Sensitivity When Required .

6. Hystersis Setting for Alarm

0-Setpoint 



7. Clear Alarm Hold

---- : No Operate  /  -CLR : Reset Alarm Hold

 .  

9. % Unbalance

ตั้งคากระแสไมสมดุล สามารถตั้งคาได 0.0-50.0 %

 

10. Setting Hour Counter 
ตั้งคาเตือนชั่วโมงการทำงาน สามารถตั้งคาได 0-9999

* 0 คือ ไมมีการนับชั่วโมงการทำงาน

. 

11. Hour Counter Display 
แสดงชั่วโมงการทำงาน . ดอทตัวสุดทายกระพริบ คือ มีการนับ

ชั่วโมงการทำงาน

Minimum : 40.0 / Maximum : 160.0

ข้อมูลการป้องกัน

 

 

หัวขอการปองกัน เวลาในการทำงาน (trip time)

หนวงเวลากระแสเกิน

เฟสกระแสขาดหาย

หนวงเวลาสตารท

เฟสกระแสไมสมดุล

การเตือนกระแสพิกัด

ปองกันลอคโรเตอร

Time Characteristic

 (Over Delay Time)

  (Phase Loss Delay Time)

 (Start Delay Time)

(Hysterysis 500mSec.)

8 Sec.

100 mSec

Definite

Key

Key

Key

Key

Key

Key

Key

    

8. PTC

0 = Disable, 1 = Enable

Key

PTC11 0 1 2 1 int R/W

อุณหภูมิเกิน

FAULT STATUS

วิธีการ Reset Hours Counter 

1.  กดปุม F เพื่อเขา Menu Config ไปยัง Parameter  
2.  ทำการกดปุม Reset คางไว 4 วินาที คา Hours Counter ที่แสดงอยูจะถูก Reset เปน 0 

วิธีการ Reset Alarm Hold 
1.  ตั้งคา  ใน Parameter Config. เปน  
2.  กดปุม F คางไว 4 วินาที เมื่อกลับมาสูหนาจอแสดงผลปกติ ตัวอุปกรณจะทำการ 

Resetคา Alarm Hold การทำงานของ Hours Counter 
เมื่อ PMEO-PR3 ตรวจสอบการทำงานของโหมดมอเตอรวาปกติ Hours Counter จะเริ่ม 

นับเวลาการทำงาน หากมอเตอรหยุดการทำงาน ทำใหไมมีกระแสไฟ Hours Counter จะไม 
ทำการนับเวลา นอกจากนี้หากวาผูใชงานไดทำการตั้งคา Setting Hours Counter ()  
ใหเปน 0 แลวจะเทากับวาไมมีการนับเวลาการทำงาน (Hours Counter Disable) 

. 

12. Setting Lock Roter
ตั้งคาการตรวจสอบ Lock Roter

0 = Disable
1 = Enable

    

14. Device Address for MODBUS RTU

Setting Address 1 to 128

  .

15. RS-485 Baud Rate
2.4 : 2400 bps
4.8 : 4800 bps

9.6 : 9600 bps
19.2 : 19200 bps

  

16. Communication Stop bit/Parity bit
 : None Parity, 1 Stop Bit
 : Even Parity, 1 Stop Bit
 : Odd Parity, 1 Stop Bit

 : None Parity, 2 Stop Bit
 : Even Parity, 2 Stop Bit
 : Odd Parity, 2 Stop Bit

Key

Key

Key

Key

 

13. Setting Phase Loss Delay Time
ตั้งคาหนวงเวลาตรวจสอบ Phase Loss 1-8 Sec.


