
GROUND FAULT & PHASE PROTECTION RELAYVPM-08-2
(คุณสมบัติ)DESCRIPTION

• VPM-08 เปนอุปกรณปองกันกระแสร่ัวไหลในระบบไฟฟาโดยวัดกระแสท่ีบัสบาร
  กราวด ยานการวัดกระแส 0.1 - 5A และตอผาน CT แบบ Secondary 1A หรือ
  5A ไดในตัวเดียว
• ต้ังคา CT Ratio 1-200 สําหรับ CT Maximum 1000/5A 
  และต้ังคา CT Ratio 1-1000 สําหรับ CT Maximum 1000/1A
• มี 2 Relay Output สําหรับ Ground Fault Protection Relay
 - Output 1 เปน Alarm แจงเตือนเม่ือเร่ิมมีการร่ัวไหลของกระแส
 - Output 2 เปน Output เพ่ือส่ังตัดวงจร
• Test Function ปุมสําหรับทดสอบการทํางานของ Output 2 และใชในการ
  Set คา เพ่ือจําคา Setpoint
• Phase Protection Function สําหรับปองกัน ไฟตก, ไฟเกิน, เฟสไมสมดุล,
  เฟสขาด และสลับเฟส
• ยานวัดแรงดัน ต้ังแต 20 - 500 VAC
• มี 1 Relay Output สําหรับ Phase Protection Relay
• Reset Function แบบ Auto และ Manual
• Hold Alarm Function สําหรับเซ็ตคาจํานวนคร้ังในการทริปให Hold
  จนกวาจะรีเซ็ต
• Memory จําสถานะสาเหตุการตัดวงจร และเวลาคร้ังลาสุด
• RS-485 MODBUS RTU (Option)
• ติดต้ังแบบ Din Rail
• ผานการรับรองมาตรฐาน IEC60255-151

(การทํางาน)OPERATION
 VPM-08 เปนอุปกรณปองกันกระแสร่ัวไหลในระบบไฟฟา ใชหลักการ
วัดกระแสโดยคลอง CT ไวท่ีบัสบารกราวด เพ่ือตรวจสอบกระแสเกินกวาท่ีต้ังไว
Output 1 และ Output 2 จะส่ัง On Relay ตามเวลา Timer On (tn) ท่ีต้ังไว
หลังจากน้ัน หากอยูในโหมด Auto Relay จะหยุดทํางานก็ตอเม่ือกระแสต่ํากวา
คา Setpoint และชวงกระแส Hysteresis (HYS) ท่ีต้ังไวตามเวลา Timer Off (tF)
 หากอยูในโหมด Manual โดยโหมดน้ี สามารถต้ังคาจํานวนคร้ังในการ
ทริป ไดต้ังแต 1-10 คร้ัง เพ่ือให Relay On คางตลอด จนกวาจะมีการ Reset
 การ Set คา Output 2 โดยใชการกดปุม TEST ท่ีหนาจอ คางไว
5 วินาที เพ่ือให VPM-08 จําคากระแสท่ีวัดไดขณะน้ัน เปนคา Setpoint
เพ่ือต้ังคาในการตัดวงจร และใชเพ่ือ Test สถานะ การทํางานของ Relay

 และยังมีฟงกชัน Phase Protection ท่ีแสดงผลและตรวจสอบแรงดัน

ไฟฟา โดยจะทําการตรวจวัดคาแรงดันไฟฟาวาปกติหรือไม คือแรงดันไมสูงเกิน 

หรือต่ําเกินกวาท่ีต้ังไว เฟสไมสมดุลย (Phase Unbalance) ไมเกินกวาเปอรเซ็นต

ท่ีต้ังไว (Range 2-20%) เฟสขาดหาย และลําดับเฟสถูกตอง ถาทุกอยางปกติ 

Output 3 จะส่ัง On Relay ตามเวลา Timer On (tn) ท่ีต้ังไว และสามารถ

ต้ังคาเปด-ปดการใชงานการตรวจวัดคาแรงดันสูงเกิน หรือต่ําเกิน, เฟสไมสมดุลย

(Phase Unbalance) หรือลําดับเฟสไมถูกตอง และต้ังเวลา Real Time Clock

สําหรับเรียกดูความผิดปกติของแรงดันไฟฟายอนหลังและเก็บเวลาท่ีเกิดข้ึน

  

UM-[VPM-08-2]-F66-03

(คุณสมบัติทางดานเทคนิค)TECHNICAL SPECIFICATION

4 VA
Size 0.39 Inch, 4 Digits, 2 Raw

90-250 VAC/VDCPower Supply
Power Consumption

Display
LED

7-Segment

3 Output

Current Transformer Ratio

Current

Secondary

Primary

Relay Output

Accuracy Current

Input

1-1000
999.9 A

Connection 1 CT, Direct

0.1 - 5 A

3 SPDT 5A 250VAC
RS-485 Modbus RTU Protocol

±0.5% FS. +1 Digit
Voltage Range 20.0 - 500.0 VAC(3ø)
Over Voltage 20.0 - 500.0 VAC(3ø)
Under Voltage 20.0 - 500.0 VAC(3ø)
Phase Loss < 20.0 VAC(3ø)
Phase Sequence Yes
% Unbalance 2 - 20 %
Hysteresis (OV, UV) 0.1 - 50.0 VAC(3ø)
Hysteresis (PL) +2 VAC(3ø)
Hysteresis (UB) -1%
Accuracy Voltage ±0.25% FS. +1 Digit
Resolution 0.1 VAC

1 - 127

None, Even, Odd
8 Bits

9600, 19200, 38400, 57600 bps

1, 2

Output

Address

Protocol

Parity

Baud rate

Stop Bit

Data Bit

Temperature

Support device node

Temperature

Humidity

Humidity

-10 ํC to 60 ํC
85 % RH Non-Condensing

recommend less than 32

IP30
DIN-RAIL
ABS-V0

290 g.
89.5 x 74.6 x 61.5 mm.

-20 ํC to 80 ํC
85 % RH Non-Condensing

Communications

Ambient 
Operation

Ambient 
Storage

Protection Degree  
Installation
Material
Size  
Weigth 

(วงจรการตอใชงาน)WIRING DIAGRAM
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การแจงเตือน Fault ของ Ground Fault & Phase Protection Relay
0f.01 = Over Current 1 (กระแสมากกวา Set Point 1) 
0f.u2 = Under Corrent 2 (กระแสนอยกวา Set Point 2)
TCME = แสดง วัน-เวลา ท่ียังไมไดต้ังคา 
         หรือ Capacitor คายประจุจนหมดพลังงาน
Ov      = Over Voltage (แรงดันมากกวาแรงดันท่ีต้ังไว)
Uv      = Under Voltage (แรงดันนอยกวาแรงดันท่ีต้ังไว)
Ub      = Unbalance Voltage (แรงดันไมสมดุล)
Pl      = Phase Loss (เฟสหาย นอยกวา 20VAC)
PS      = Phase Sequence (สลับเฟส)

วิธี Manual Reset Hold Alarm

       กดปุม    +    คางไว 3 วินาที เพื่อเลือก Hold Alarm ที่ตองการรีเซ็ต จากนั้นเลือก

Yes เพ่ือทําการรีเซ็ต หรือ 00 เพ่ือยกเลิก

วิธี Test Output 2

       กดปุม Test คางไว 3 วินาที LED Out 2 จะสวางขึ้นพรอมกับ Relay 2 ทำงาน

เมื่อกดคางไปอีก 5 วินาที หรือจุด DP เลื่อนไปถึงดานขวาสุดของจอ มิเตอรจะจำคากระแส

ที่อานไดลาสุด และจำคานั้นเปลี่ยนเปนคา Set Point 2 เพื่อทำให Relay 2 ทำงาน

วิธี Check Modbus Communication Protocol

       กดปุม     คางไว 3 วินาที จะแสดงสถานะการเชื่อมตอสื่อสาร เมื่อกำลังเชื่อมตอ

จะแสดงจุด DP กระพริบ COmm    และเมื่อไมไดเชื่อมตอ จุด DP จะดับลง COmm  

กราฟท่ี1 แสดงการทํางานของ Over Current Protection Relay
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กราฟท่ี2 แสดงการทํางานของ Under Current Protection Relay
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GROUND FAULT & PHASE PROTECTION RELAYVPM-08-2
UM-[VPM-08-2]-F66-03

TIME SETTINGS
7. Time settings

ttme
เมนูสําหรับต้ังคา
วัน เวลา

P

7.1 Year Settings

y.  20
ต้ังคาป ค.ศ. (20  …  99)

P

y.  99

7.2 Month Settings

M.   1
ต้ังคาเดือน (1  …  12)

P

m. 12

7.3 Day Settings

d.   1
ต้ังคาวัน (1  …  31)

P

d.  31

7.4 Hour Settings

h.   0
ต้ังคาช่ัวโมง (0  …  23)

P

m.  23

7.5 Minute Settings

M.   0
ต้ังคานาที (0  …  59)

P

m. 59

7.6 Second Settings

s.   0
ต้ังคาวินาที (0  …  59)

s. 59

MAIN MENU
• Power on

0.0.0.0.
หนาจอกระพริบ 4 วินาที
เพ่ือเซ็ตคาเร่ิมตน

• Current Display

2.0
แสดงคากระแสไฟฟา

TEST 3 Sec

• Test Output 2

T.EST
ทดสอบสถานะ
การทํางาน Output 2

1. CT Ratio settings

CT
เมนูสําหรับต้ังคา
CT Ratio

5. Reset Hold Alarm

rha
เมนูสําหรับรีเซ็ต
Hold Alarm

6. Show Last Fault

LF
เมนูสําหรับแสดงคา
ความผิดพลาดลาสุด

7. Time settings

TFME
เมนูสําหรับต้ังคา
วัน เวลา

8. Communication settings

m.485
เมนูสําหรับต้ังคา
Modbus RTU Protocol

P 3 Sec

2. Output 1 Settings

Out1
เมนูสําหรับต้ังคา
Output 1

3. Output 2 Settings

Out2
เมนูสําหรับต้ังคา
Output 2

4. Output 3 Settings

Out3
เมนูสําหรับต้ังคา
Output 3

LAST FAULT
6. Show Last Fault

LF
เมนูสําหรับแสดงคา
ความผิดพลาดลาสุด

P

6.1 Last Fault Output 1

0.0 = แสดงคาท่ีเกิด Fault ลาสุด

000e

d.    0

m.    0

y.    0

h.    0

m.    0

s.    0

= แสดงสถานะ Fault ลาสุด

= แสดงวันท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงเดือนท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงปท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงช่ัวโมงท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงนาทีท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงวินาทีท่ีเกิด Fault ลาสุด

P

6.2 Last Fault Output 2

0.0 = แสดงคาท่ีเกิด Fault ลาสุด

000e

d.    0

m.    0

y.    0

h.    0

m.    0

s.    0

= แสดงสถานะ Fault ลาสุด

= แสดงวันท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงเดือนท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงปท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงช่ัวโมงท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงนาทีท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงวินาทีท่ีเกิด Fault ลาสุด

P

6.3 Last Fault Output 3

0.0 = แสดงคาท่ีเกิด Fault ลาสุด

000e

d.    0

m.    0

y.    0

h.    0

m.    0

s.    0

= แสดงสถานะ Fault ลาสุด

= แสดงวันท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงเดือนท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงปท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงช่ัวโมงท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงนาทีท่ีเกิด Fault ลาสุด

= แสดงวินาทีท่ีเกิด Fault ลาสุด

CT RATIO SETTINGS
1. CT Ratio Setting

CT
เมนูสําหรับต้ังคา
CT Ratio

P

1.1 CT Settings

1
ต้ังคา CT Ratio (1  …  1000)

1000

OUTPUT 1 SETTINGS
2. Output 1 settings

OUT1
เมนูสําหรับต้ังคา
Output 1

P

2.1 Output Function 1 Setting

0pf1
ต้ังคาฟงกชัน (Disable = ปดการใชงาน,
0v.C = Over Current, Un.C = Under Current)

P

Ov.C1

2.2 Set Point Setting for Output 1

SP1
ต้ังคา Set Point 1 (0.1  …  999.9)

P

1.0

2.3 Hysteresis Setting for Output 1

hys1
ต้ังคา Hysteresis 1 (0.0  …  999.9)

P

0.0

2.4 Timer On Setting for Output 1

tn1
ต้ังคาหนวงเวลากอน Output 1 ทํางาน
(0  …  900)

P

0

2.5 Timer Off Setting for Output 1

tf1
ต้ังคาหนวงเวลากอน Output 1 หยุดทํางาน
(0  …  900)

P

2

2.7 Hold Alarm Countv Setting for Output 1

1
ต้ังคาจํานวนคร้ังกอนท่ีจะเกิด Hold Alarm 1
(1  …  10)10

2.6 Hold Alarm Setting for Output 1

HAL1
ต้ังคาการ Hold Alarm 1 
( Auto  = ทํางานตามเง่ือนไขปกติ
Manual = ทํางานตามจํานวนคร้ังท่ีกําหนด )

P

Aut0

OUTPUT 2 SETTINGS
3. Output 2 settings

OUT2
เมนูสําหรับต้ังคา
Output 2

P

3.1 Output Function 2 Setting

0pf2
ต้ังคาฟงกชัน ( 0v.C = Over Current, 
Un.C = Under Current )

P

Ov.C2

3.2 Set Point Setting for Output 2

SP2
ต้ังคา Set Point 2 (0.1  …  999.9)

P

2.0

3.3 Hysteresis Setting for Output 2

hys2
ต้ังคา Hysteresis 2 (0.0  …  999.9)

P

0.0

3.4 Timer On Setting for Output 2

tn2
ต้ังคาหนวงเวลากอน Output 2 ทํางาน
(0  …  900)

P

0

3.5 Timer Off Setting for Output 2

tf2
ต้ังคาหนวงเวลากอน Output 2 หยุดทํางาน
(0  …  900)

P

2

3.7 Hold Alarm Count Setting for Output 2

1
ต้ังคาจํานวนคร้ังกอนท่ีจะเกิด Hold Alarm 2
(1  …  10)10

3.6 Hold Alarm Setting for Output 2

HAL2
ต้ังคาการ Hold Alarm 2 
( Auto  = ทํางานตามเง่ือนไขปกติ
Manual = ทํางานตามจํานวนคร้ังท่ีกําหนด )

P

Aut0

RESET HOLD ALARM
5. Reset Hold Alarm

rha
เมนูสําหรับรีเซ็ต
Hold Alarm

P

5.1 Reset Hold Alarm Select

rHA1
เลือก Hold Alarm ท่ีตองการ Reset
(rHA1  ...  rHA3 )

P

RHA3

5.2 Reset Hold Alarm Confirm

00
0 0  =  ยกเลิกการ Reset
y e s  =  Reset Hold Alarm ท่ีเลือกYes

OUTPUT 3 SETTINGS
4. Output 3 settings

OUT3
เมนูสําหรับต้ังคา
Output 3

P

4.1 Over Voltage Setting for Output 3

0v
ต้ังคาฟงกชันแรงดันไฟเกิน 
( yes = เปดการใชงาน, 00 = ปดการใชงาน )

P

yes

4.2 Over Voltage Range for Output 3

20.0
ต้ังคายานการทํางานแรงดันไฟเกิน
(20.0  …  500.0)

P

500.0

4.6 Unbalance Setting for Output 3

ub
ต้ังคาฟงกชันแรงดันไมสมดุล 
( yes = เปดการใชงาน, 00 = ปดการใชงาน )

P

yes

4.8 Phase Loss Setting for Output 3

PL
ต้ังคาฟงกชันเฟสขาดหาย
( yes = เปดการใชงาน, 00 = ปดการใชงาน )

P

yes

4.9 Phase Sequence Setting for Output 3

PS
ต้ังคาฟงกชันสลับเฟส 
( yes = เปดการใชงาน, 00 = ปดการใชงาน )

P

yes

4.7 Percentage Unbalance for Output 3

2
ต้ังคาเปอรเซ็นแรงดันไมสมดุล
(2  …  20)

P

20

4.4 Under Voltage Range for Output 3

20.0
ต้ังคายานการทํางานแรงดันไฟเกิน
(20.0  …  500.0)

P

500.0

4.5 Hysteresis 3 for Output 3

0.1
ต้ังคา Hysteresis 3 ของแรงดันไฟตก ไฟเกิน
(0.1  …  500.0)

P

500.0

4.3 Under Voltage Setting for Output 3

uv
ต้ังคาฟงกชันแรงดันไฟตก 
( yes = เปดการใชงาน, 00 = ปดการใชงาน )

P

Yes

4.10 Timer On Setting for Output 3

tn3
ต้ังคาหนวงเวลากอน Output 3 ทํางาน
(0  …  900)

P

0

4.11 Timer Off Setting for Output 3

tf3
ต้ังคาหนวงเวลากอน Output 3 หยุดทํางาน
(0  …  900)

P

2

4.13 Hold Alarm Count Setting for Output 3

1
ต้ังคาจํานวนคร้ังกอนท่ีจะเกิด Hold Alarm 3
(1  …  10)10

4.12 Hold Alarm Setting for Output 3

HAL3
ต้ังคาการ Hold Alarm 3 
( Auto  = ทํางานตามเง่ือนไขปกติ
Manual = ทํางานตามจํานวนคร้ังท่ีกําหนด )

P

Aut0
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(การติดตอส่ังซ้ือ)ORDERING CODE

VPM - 08 - 2 -
OPTION 

NONE
COMMUNICATION

NONE
M RS-485

SERIAL COMMUNICATION (การส่ือสาร)

Modbus Function code
Function code Operation Brodcast

0x03

0x04

Read Holding Registers

Read Multiple Registers Yes

Yes

Modbus Exception code
Code Name Meaning

01

02

03

ILLEGAL FUNCTION

ILLEGAL DATA ADDRESS

ILLEGAL DATA VALUE

The function code received in
the query is not an allowable
action for the server (or slave).

The data address received in
the data field is not an allowable
value for server (or slave).

A value contained in the query
data field is not an allowable
value for server (or slave).

 The VPM-08 are Equipped With a RS485 Series Communication Interface to Allow
Connection to Computer or PLCs. MODBUS PROTOCOL is Provided as Standard Communication. 
The User Can Connect VPM-08 as Network Up to 32 Meters.

Wiring Diagram

Computer or PLC

RS485
Converter

A
B

A B

VPM-08 ID1

MODBUS PROTOCOL
 This MODBUS PROTOCOL Has Been Implement In Accordance With MODBUS.ORG 
MODBUS Application PROTOCOL Specification V1.1 With The Following Conditions Applying.
The Following Conditions Apply Baudrate Can Selected Refer 22. Speed Setting The Format Is 
MODBUS RTU Refer 22. Speed Setting The Format Is MODBUS RTU UART Data Can Selected 
Refer 23. Communication Setting Data Is Considered To Be Half Duplex Using 2 Wire.

A B

VPM-08 ID2

0x06 Preset Single Registers Yes

MODBUS TABLE
Address Name Format Word Access Min Max

Current

Last Fault 1
1 9999R

1 9999R

1 0 2R

0

0

Time On 1

Time Off 1

2 0 235959R

1 0 900R

10

9

7

6

5

4

3

2

1

1 900R 0

8

Relay Status ***

CT Ratio

14

13

12

Output Function 1

15

11

Hysteresis 1

Timer On 1

1 0 7R

Timer Off 1

1 1 1000R/W

19

18

17

Hold Alarm 1

1 2R/W 0

20

Set Point 1

Hold Alarm Setting 1

1 1 9999R/W

Hold Alarm Reset 1

1 0 9999R/W

1 0 900R/W

23

22

21

1 900R/W 0

24

Not use Signed 1 -R -0
Signed

Signed

Status Fault 1 *

Time Fault 1 **

Signed

Long ABCD

2 0 311299RDate Fault 1 ** Long ABCD

Signed

Signed

Last Fault 2 1 9999R

1 0 2R

0

Time On 2

Time Off 2

2 0 235959R

1 0 900R

1 900R 0

Signed

Status Fault 2 *

Time Fault 2 **

Signed

Long ABCD

2 0 311299RDate Fault 2 ** Long ABCD

Signed

Signed

Not use Signed 1 -R -

Last Fault 3 1 5200R

1 0 7R

0

Time On 3

Time Off 3

2 0 235959R

1 0 900R

1 900R 0

Signed

Status Fault 3 *

Time Fault 3 **

Signed

Long ABCD

2 0 311299RDate Fault 3 ** Long ABCD

Signed

Signed

Not use Signed 1 -R -

16

Signed

Signed

Signed

Signed

Signed

Signed

Signed

27

26

25

28

1 0 1R/W

1 1 10R/W

1 1R/W 0

Signed

Signed

Signed

Hold Alarm Reset 3 1 1R/W 0Signed

Output Function 2

Hysteresis 2

Timer On 2

Timer Off 2

Hold Alarm 2

1 2R/W 1
Set Point 2

Hold Alarm Setting 2

1 1 9999R/W

Hold Alarm Reset 2

1 0 9999R/W

1 0 900R/W

31

30

29

1 900R/W 0

32

Signed

Signed

Signed

Signed

Signed

35

34

33

36

1 0 1R/W

1 1 10R/W

1 1R/W 0

Signed

Signed

Signed

Slave Address

Baud Rate

Year

Month

Date

1 1 127R/W

Hour

1 3R/W 0

38

Communication

Minute

1 0 5R/W

Second

1 20 99R/W

1 1 12R/W

41

40

39

1 31R/W 1

42

Signed

Signed

Signed

Signed

Signed

Signed45

44

43

46 1 0 23R/W

1 0 59R/W

1 59R/W 0

Signed

Signed

Signed

Alarm Test 2

37

1 1R/W 0Signed

* Fault Status
0 = None Fault

1 = Over Current

2 = Under Current

3 = Phase Loss

4 = Phase Sequence

5 = Over Voltage

6 = Under Voltage

7 = Unbalance Voltage

** Time & Date Fault

Ex. Time   163246

16 Hour   32 Minute   46 Second

Ex. Date   71122

   7 Date   11 Month   22 Year

*** Relay Status
  Out 1 = 1

  Out 2 = 2

  Ex. Out 1 ON, Out 2 ON = 1+2 = 3

Hold Alarm Count 1 1 10R 1Signed

Hold Alarm Count 2 1 1 10RSigned

47

48

Voltage Phase 2

Voltage Phase 3

Voltage Phase 1-2

Voltage Phase 2-3

Voltage Phase 1

Voltage Phase 3-1

1 0 3000R

Under Voltage Range

1 0 3000R

1 0 3000R

49

1 5200R 0

50

Signed

Signed

Signed

Signed

53

52

51

54

1 0 5200R

1 0 5200R

1 5000R/W 200

Signed

Signed

Signed

Unbalance Setting

Percentage Unbalance

Phase Sequence Setting

Timer On 3

Timer Off 3

1 0 1R/W

Hold Alarm 3

1 20R/W 2

56

Phase Loss Setting

Hold Alarm Setting 3

1 0 1R/W

Hold Alarm Count 3

1 0 1R/W

1 0 900R/W

59

58

57

1 900R/W 0

60

Signed

Signed

Signed

Signed

Signed

Signed

63

62

61

64

1 0 1R/W

1 1 10R/W

1 10R 1

Signed

Signed

Signed

Hysteresis 3

55

68

67

69

71

74

73

72

75

70

77

76

78

79

1 500R/W 1Signed

Over Voltage Setting 1 1R/W 0Signed

Under Voltage Setting 1 0 1R/WSigned

Over Voltage Range 1 5000R/W 200Signed

Voltage Average 1 0 5200RSigned

65

66

COMMUNICATION SETTINGS
8. Communication settings

m.485
เมนูสําหรับต้ังคา
Modbus RTU Protocol

P

8.1 Address for Communication RS485

addr
ต้ังคา Slave Address
(1  …  127)

P

1

8.2 Baud rate for Communication RS485

baud
ต้ังคา Baud rate
(9600, 19200, 38400, 57600 bps.)

P

19.2

8.3 Parameter for Communication RS485

C0mm
ต้ังคา Modbus protocol
d8n1 = Data 8Bits, None, 1Stop Bit
d8n2 = Data 8Bits, None, 2Stop Bits
d8o1 = Data 8Bits, Odd, 1Stop Bit
d8o2 = Data 8Bits, Odd, 2Stop Bits
d8e1 = Data 8Bits, Even, 1Stop Bit
d8e2 = Data 8Bits, Even, 2Stop Bits

d8n1


